
Serie de Automatización

Características

Característica: La posición relativa no cambia en el eje X y la dirección del eje Z de Arm & Crosswise, 

lo que signi�ca que crosswise actuará con Arm.

Unidad: Serie servo 3 ejes.

Aplicación: La máquina de moldeo por inyección requiere una fuerza de sujeción mayor y 

un movimiento complejo.

Accesorios opcionales: Eje serbo B + C (robot conjunto) o eje C neumático (90°).

Servo robot 

Trazo vertical (mm)

Especi�caciones


